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Nazwa przedmiotu
Wprowadzenie do systemow autonomicznych [S1Lot1>WdSA]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Lotnictwo 1/1

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
30 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr inz. Krzysztof Walas
krzysztof.walas@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: Podstawowe wiadomos$ci z matematyki, fizyki i informatyki. Umiejetnosci: Potrafi analizowaé
wzajemne zaleznosci pomiedzy skutkami i przyczynami zjawisk i zdarzen wynikajgcych z praw fizyki.
Kompetencje spoteczne: Przygotowany do pracy zespotowej.

Cel przedmiotu
Zapoznanie sie z podstawowymi komponentami systeméw autonomicznych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. ma podstawowg wiedze dotyczgcg prawa lotniczego, organizacji dziatajgcych w lotnictwie cywilnym
oraz zna podstawowe zasady funkcjonowania lotnictwa panstwowego, ma podstawowg wiedze
dotyczgca kluczowych zagadnien funkcjonowania lotnictwa cywilnego [L1_W21]

2. zna podstawowe pojecia z zakresu ekonomii, odnoszgce sie w szczegolnosci do przewozu lotniczego,
ma podstawowqg wiedze dotyczgcg zarzgdzania i prowadzenia dziatalno$ci gospodarczej oraz zna ogdélne
zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiebiorczosci, zwtaszcza w aspekcie przedsiebiorstw
lotniczych [L1_W24]



Umiejetnosci:
1. potrafi organizowaé, wspoétdziatac i pracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rozne role oraz potrafi
odpowiednio okresli¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego przez siebie lub innych zadania [L_U21]

Kompetencje spoteczne:
1. rozumie, ze w technice wiedza i umiejetnosci bardzo szybko stajg sie przestarzate [L_KO01]

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

W zakresie wyktadu weryfikowanie zatozonych efektéw ksztatcenia odbywa sie poprzez
przeprowadzenie zaliczenia. Ma ono forme testowg i sktada sie z 31 pytan wylosowanych z bazy
zagadnien omoéwionych podczas wyktadu. Dla uzyskania zaliczenia wymagane jest uzyskanie 16
punktow. Test jest jednokrotnego wyboru i kazda poprawna odpowiedz na pytanie to 1 punkt.bc

Tre$ci programowe

-- Wprowadzenie do systemoéw autonomicznych

— Podstawowe sensory wewnetrzne

— Sensory zewnetrzne

— Fuzja danych sensorycznych

— Lokalizacja i budowa mapy

— Planowanie ruchu

— Sterowanie

— Oprogramowanie

— Wizja komputerowa

— Uczenie maszynowe

— Aspekty prawne dotyczgce systeméw autonomicznych
— Rozwydj firm wokét systemow autonomicznych — studium przypadkow

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

A) Wyktad: prezentacje multimedialne (slajdy) ilustrowane przyktadami analizowanymi na tablicy oraz
fragmentami kodu programu realizujgcymi wybrane tresci opisane podczas wykfadu
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,50
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 20 0,50
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




